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СИСТЕМА АНАЛІТИЧНОГО КОНСТРУЮВАННЯ АЛГОРИТМІВ ПРОДОЛЬНОГО РУХУ ЛІТАКА ПРИ ПОСАДЦІ 

Складністю аналізу і синтезу систем автоматичного управління заходу на посадку є суттєва нестаціонарність процесу. Методи синтезу як правило дуже складні і потребують особливого підходу. Недоліком запропонованих методів є обмеження, що накладаються на структуру регуляторів або об’єкт керування.

Одним з успішних методів може бути метод аналітичного конструювання, який дозволяє визначити структуру системи аналітичного конструювання та отримати конкретні числові значення алгоритму управління. 

Розглядається методика синтезу на основі аналітичного конструювання алгоритмів керування поздовжнім рухом літака при заході на посадку при нестаціонарності, що залежить від дальності до радіомаяка.
Особливістю являється розробка методики синтезу конкретної системи з урахуванням нестаціонарності об’єкта.

Нестаціонарність системи управління заходом літака на посадку в подовжньому каналі обумовлена ​​способом отримання інформації на борту літака пропорційної відхиленню від заданої лінії – глісади планування. 

Принциповою характеристикою радіотехнічних систем забезпечення заходу на посадку є вимірювання кутового положення літального апарату щодо глісади планування. Взаємозв'язок кутового відхилення і лінійного відхилення літака від глісади визначається кінематичним співвідношенням:
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де D - дальність до злітної посадкової смуги (ЗПС), точніше до глісадного радіомаяка (ГРМ). Звідси випливає, що в міру наближення літака до ЗПС при одному і тому ж лінійному відхилення літака збільшується кутове відхилення, що призводить до істотного збільшення загального коефіцієнта підсилення системи, що є проявом нестаціонарності системи. 
На основі теорії аналітичного конструювання з урахуванням квазістаціонарності процесу керування синтезовані алгоритми управління поздовжнім рухом літака при заході на посадку, які суттєво покращують траєкторне керування, тобто стабілізацію літака на глісаді. 
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