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Методика визначення істинних параметрів польоту, похибок датчиків за результатами льотних випробувань
Розглянуто методику визначення істинних параметрів польоту безпілотного літального апарату, а саме істинної швидкості та відносної висоти, за даними бортових вимірювачів. Методика побудована на співставленні показників GPS датчика та датчиків барометричної швидкості та відносної барометричної висоти. Причиною виникнення необхідності розробки такої методики є потреба визначення істинних параметрів польоту безпілотного літака без відомостей про напрямок та швидкість вітру, параметри атмосфери, похибки датчиків, а саме на цих даних базуються сучасні методики. Запропонована методика  розроблялася для обробки результатів льотних випробувань надлегкого безпілотного літального апарату (БПЛА) «Фенікс».
Для визначення істинної висоти польоту приймаємо значення відносної висоти за даними GPS датчика, як більш точні, за винятком деяких зон, які не відповідають дійсним даним, а отримані за алгоритмами екстраполяції самого датчика. Розроблено методику визначення істинної висоти, базуючись на показниках датчика барометричної висоти. За запропонованою методикою вирахувана похибка та закон зміни поправки барометричного датчика відносної висоти.
 Похибка датчика повітряної швидкості може бути вирахувана на основі різниці між його показниками та величинами швидкості відносно землі за даними приймача GPS. Побудовано залежність різниці барометричної швидкості та швидкості за даними датчика GPS від курсу польоту. По цій залежності визначено швидкість та напрямок вітру по висотам польоту, також закон зміни похибки датчика барометричної швидкості від швидкості польоту.
В результаті роботи передбачений та структурований перелік похибок бортової системи визначення швидкості та висоти польоту, запропоновані методи розрахунку цих похибок та визначені їх величини. Доведено, що, з врахуванням цієї похибки, показники барометричного вимірювача висоти можна приймати як істинні. Запропоновано методику, використовуючи яку, базуючись на показниках датчика GPS і барометричного вимірювача швидкості, визначено напрямок та швидкість вітру по висотам, істинну повітряну швидкість, встановлено похибку барометричного датчика швидкості і закон її зміни.
