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Данілічев В. В., Ткачевський Я. І.
В даній роботі розглянуто удосконалення методики автоматизованого проектування майстер-геометрії деформованого в польоті крила за рахунок використання параметричних моделей. 
Основним інструментом запропонованої методики є параметрична модель, що дозволяє за відносно короткий час створити декілька варіантів параметрично зв’язаних крил і провести їх повноцінне дослідження в прийнятні строки.
Вирішення поставлених питань виконувалося на основі  методів аналітичної геометрії, комп’ютерної графіки, параметричного комп’ютерного моделювання і використання прототипів в середовищі системи автоматизованого проектування CATIA V5.

В процесі створення даної методики були вирішені наступні задачі:

· дослідженні  існуючі методики створення майстер-геометрії крила;

· визначенні залежності між формою стапельного та деформованого в польоті крилами;

· сформульовані основні вимоги до теоретичної форми польотного і стапельного крил;

· визначенні основні принципи і розроблені алгоритми для розв’язання поставленої  мети;

· створення параметрична модель на базі запропонованих принципів і алгоритмів;

· відпрацьований процес автоматизованого створення майстер-геометрії крила та розроблена відповідна методика.

В результаті роботи було вдосконалено методику автоматизованого проектування майстер-геометрії деформованого в польоті крила за рахунок використання параметричних моделей, що дозволило зменшити терміни та трудомісткість проектування. В ній вперше ув’язані між собою теоретичні поверхні стапельного та польотного крил. 

Дана методика може бути в подальшому використана для побудови теоретичних поверхонь крил в стапельній та польотній конфігураціях при проектуванні перспективних літаків.

