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ГРАВІТАЦІЙНА СТАБІЛІЗАЦІЯ МІКРОСУПУТНИКА
Для керування траєкторією руху мікросупутників необхідно застосовувати систему орієнтації і стабілізації в просторі. Тому виникає необхідність розробки простих, надійних, легких, таких що працюють протягом тривалого часу з мінімальними витратами енергії систем. Даним вимогам в певній мірі відповідає гравітаційна система стабілізації та орієнтації супутника.

В даній роботі проведено огляд сучасних конструкцій гравітаційних стабілізаторів та обрано прототип. Це дозволяє змінювати тензор інерції мікросупутника. Побудовано модель руху мікросупутника та модель збурюючих моментів в гравітаційному полі Землі, проведено аналіз стійкості руху мікросупутника. Розроблена функціональна схема та проведено моделювання руху мікросупутника в Simulink пакеті Matlab. Проведене моделювання з різними вхідними параметрами, дозволило відслідкувати динаміку зміни точності стабілізації. На основі отриманих результатів моделювання руху мікросупутника визначені умови до геометричних розмірів та моментів інерції гравітаційного стабілізатора. На основі даних результатів розроблено конструкцію стабілізатора, що дозволяє змінювати тензор інерції мікросупутника в межах 0.3 - 2 кг(м2.
