УДК 531.383
Слободзян О.В., 
ДАТЧИК КУТОВОЇ ШВИДКОСТІ
Датчик кутових швидкостей являється одним з основних приладів, що входить до складу систем керування, стабілізації і навігації рухомих об'єктів.
Датчики кутової швидкості на базі роторного вібраційного гіроскопа (РВГ) застосовуються у вирішенні задач стабілізації широкого класу об'єктів, що обумовлено рядом його переваг: високі метрологічні характеристики, невелика маса та габарити, низька вартість, малий час готовності.
В роботі досліджено динаміку РВГ, на базі якого створено датчик кутової швидкості. Для проведення досліджень в роботі розглянута кінематична схема, що представляє механічну систему з двома степенями свободи, та побудована математична модель РВГ. Модель містить двохчастотне збурення, що виникає при русі носія зі змінною кутовою швидкістю. Ці частоти дорівнюють сумі та різниці частоти зміни переносної кутової швидкості та частоти збурення власних коливань. Оскільки в структуру диференційного рівняння входять дві змінні частоти, то в роботі побудовані частотні характеристики окремо для кожного збурення. Це дозволило побудувати результуючі частотні характеристики РВГ та виділити корисну складову, яка являється функцією переносної кутової швидкості і квадратурну складову значно меншої, порівняно з корисною складовою, амплітуди.
Використовуючи математичну модель, проведено моделювання та отримано якісні характеристики РВГ. Виконано аналітичний розрахунок пружного підвісу. Показано можливість побудови малогабаритного датчика із заданими якісними показниками, що не поступаються аналогам, побудованим з використанням РВГ інших конструкцій.
