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Випробування бортової системи збору та передачі даних для електронної картографічної навігаційно-інформаційної системи “gECDIS КПІ”
Нові розробки в галузі безпілотних літальних апаратів (БПЛА) роблять можливим їх використання для вирішення все більшого кола задач, як військового, так і цивільного спрямування, що, враховуючи необхідну автономність при виконанні таких завдань, потребує більш ретельної підготовки програми польоту, а також своєчасного максимально повного інформування про хід виконання завдання. Розроблені наземні пункти керування БПЛА є спеціалізованими рішеннями для окремих об’єктів, тому питання розробки універсальних наземних систем керування, що можуть бути скореговані для вирішення конкретних задач, є актуальним. 

Розроблена електронна картографічна навігаційно-інформаційна система (ЕКНІС) "gECDIS КПІ” є принципово новим програмним комплексом, який призначений для вирішення широкого спектру навігаційних і диспетчерських задач, а також задач моніторингу руху об'єктів різного призначення. Дана ЕКНІС може бути використана як наземний пункт керування БПЛА. Для можливості такого застосування створена бортова система збору інформації та радіозв’язку, що може бути використана для керування як БПЛА, що розроблюються, так і вже створених ЛА, не вимагаючи, при цьому, значних змін та переробок об’єкта. Інтерфейси для підключення датчиків та алгоритми попередньої обробки даних з них реалізуються у програмованій логічній інтегральній схемі (FPGA) і можуть бути змінені під конкретний набір інформаційних систем. Модуль має два радіоканали, що робить можливим як швидкісну передачу інформації корисного навантаження на відстані до 4км, так і стабільний зв'язок на відстані до 40км для каналів керування та телеметрії.
В роботі наведені результати випробування розробленої системи та проаналізована її надійність. Практично підтверджені параметри швидкості, дальності та завадостійкості радіоканалу. 
